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OHK ITALY SRL ROBOTICS
Sistema a 3 assi @ ricircolo di sfere

Area di lavoro 520 x 520 x 150mm

Max peso attrezzo Skg

Software PC di programmazions incluso
Risoluzions BUm

Barriera di protezione ottica CE inclusa

Palmare di programmazione incluso

KEY FEATURES

il TLS0S0 & una macchina cartesiana a tre ass realizzata
par sssare impiegats nel contesti produttivi piu disparati
il sua funzisnamento pud essers programmata in mankera
flessibile direttamente dall’'utente finale,

il gistema d costitulto da asal avite con guide lineari a rcircolo
di sfere ad alta rigidita La struttura portante e interamente
formata da profili di alluminia

il sisterma & movimentato da stepper-motor bipolan
retroaricnati da encoder.

La disposizione degli assi nella configurazione definita "a
portale™ con il conseguente abbandono del plano di lavoro
mobile, rende possibile 'utilizzo del robot anche alllinterno
di una linea automatica, oltre che neila consueta modalita
atand-alons

All'interno del robot, grazie al potente software proprietario
PC compatibile fornito in dotazione, @ possibile memorizars
fino a 255 diversi cicli di lavore, in seguito denominati
‘programmi’. Ogni programma consiste in una sequenza di
miovimenti sui 3 assi, eventualments dipendente dallo stato
deqgliingressi, ain una sequenzadi attivazione /disattivazions
delle 16 uscrie

il rebat pud essere completamente programmato mediante
un personal computer dotato di seftware dedicato. Per
facilitare |a programmazions, specifiche maschere di
lavorazione sono state dedicate alla creazione di punti, lines,
area, archi. cerchi. linse condizionali & relative.

E’ possibileimportare file convertitiin formato DEF provenient
dai software di progettazione maggiormente utilizzati
Alcuni parametri  principali dei  programmi del robot
possono essere modificati @ monitorati tramite il palmare di
programmazione fornito in dotaziona

il TLSOS0 pubd essere utilizrato per dispsnsarions, coating,
avvitatura, fresatura & foratura, saldatura presa e
Mg LT 1o

il sistema swiene fornite con barrmera protettva a barriera
ottica di slcurezza di classs 2

TLSO50 .

ROBOT CARTESIANI

Polso apzionale mestrate in figura
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ROBOT CARTESIANI

SPECIFICHE TECKNICHE
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Asss I

SISTEMA MOVIMENTO ASSI
HOVIHENTD

RIPETIRILITA
MSOLULIONE MIMIMHA
CARIDD TRASPORTABILE
VELDCITA' PTP
IHTERPOLAZIONE

170 DISPOHIBILI

FROCRAMMATIONE

HOVIHENTAZIOME
HMEMORIA ON BDARD
ALIMERNTAZIONE

DIMENSIONI
{largh.- lungh.- alt.]

Made in Italy by ’EEEB

Piano di lavoro

Siatédvia & 3 ada

AfisE X 520 mm. Asse Y 520 mm Adse I 150 mm, Asse R 380°
= 0,00 mm Sstondo norrmd 150 EN- 1500908 53-8

B jam

5HQ

1-800 mmisesc £, ¥ F,

Lifissre @ circolare 30 su X, ¥,

18 input - 16 cutput

- Modalita remata (autoapprendimento] tramite software P, joystick o/o palmane
« Imypoer tamone profili da file formato dxf

Puniti, Bnes, ares, archi, cenchd, linee condizionall o relative

100.000 puniy 255 programimi
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OHK ITALY SRL
Strada Statale 11 n. 28
20010 Vittuone [MI)
Tel, 02-0025161 Fax 02-00111147
info@okinternational.it
wrw. okinternational.it
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