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OK ITALY SRHRL RODOTICS

Sistema & 3 assi cartesiani

Cuida a cuscinetti su afberi tamprati
HMovimentazione & cinghia dentata

Area dilavoro 200 x 200 x 100 mm

Max peso trasportabile al piano di lavoro 3kg
Max peso trasportabils utensils 2kg
Riscfuzione 0, 1mm

Barriera di protezione CE

software PC di programmazione proprigtario incluso

KEY FEATURES

Pannello di controllo integrato

I robot cartesiano MARIC (WRL200) & costituito ds wna
strutivra autoportamte, interamente di alluminio, che gl
conferisce un'elevata stabilita e una grande robustezza ma

ur peso minmimiao.

La movimentazione avviens grazie a una cinghia dentata,
guide a cuscinetti su alberi tTemprati & steppermotor bipolari;
guests permette & MARIO di coniugars ' elevats precisions &
ripetibilita di cinghie & cuscinetti, alle slevate prestazioni dei

motori.

I potente softwers di  programmazions MAaRID  SW,
appositamente progettato per la dispensazione, facilita
I'operatore nella programmazione anche dei percorsi pid
complessi. | pannelio frontale di MARID inoltre & equipaggiato
non solo con pulsanti operatore di ETART ed EMERGEHZA, ma
ancheconun funzionalecontroller condisplay LCD incorporato,
da cui si possono richiamare le principali funzioni del softwars,
come salezione programma, comandi esecuzicne programma,

visualizzazions allarmi, menu input-output, ecc.

Eono inoltre disponibili 2 ingress! digitali = 4 uscite digitali per
connettere dispositivi esterni (per es. valvole didispensazions,
sensori di livello, conssnsi generici, ecc) completamente

configurakili dall'utente.

MARIO - wrLZ200
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DESKTOP ROBOTS
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SISTEMA MOVIHEMTO ASSl  Sistema cartesiano a 3 assi, Juida a cuscinatti su alberi temprati

HMOVIHEHTD AEES & 200 mumi; Afsss Y 200 mum, Asse £ 100 mim
RIPETIBILITA 0.1 mm

RISOLUZIONE MIMIFA O, Lmim

CARICD TRASPORTABILE Fiano di lavara 3Kg,. ubensile 2Kg

WVELDCITA PTP 1- 300 mimsSac K ¥, 1-100mmusés I

IMTERPOLAZIONE Lineare & circolare 30 =u X, ¥, Z, Point-to-point; Continuous path
150 DISPOMIBILI g input digitali 4 output digitali

PROCRAMMAZIOME HMadalita remata (autospprendimanto) tramite saftware PC
HMOVIHEHTAZIOMNE Punti, inea, ares, archi, cerchi

MEMOFLA O BOABD 100 000 punti; 255 programimi

ALIMENTAZIONE L1/ E2S30Vac 210w, « SO0/B0HE ~ JD0VA

DIMENSIEMI ddEmim = SF0mm = Th0mm

largh.- lungh.- alt)

PESD g

OFTIOHAL Impartazions file.dxf

CAN Dypean) bus @'

Kit alsttro-pnaumatico di dispensazions
Met-book touch screan par la programmazions

Echada 18 input 718 sutput esterna DK ITALY SRL

Strada Statale 11 n. 28
20010 Vittuone (MI)

Tel. 02-0025161 Fax 02-90111147

Made in Italy by infofokinternational.it
ngﬂ www. okinternational.it
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